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Wer sind wir? Interesse? Weitere Fragen? pf|egedirekti°nc
Wir sind ein interprofessionelles Team aus Ingenieurinnen Wenn Sie an dieser Studie teilnehmen maéchten oder
und Ingenieuren, Pflegewissenschaftlerinnen und Pflege- weitere Fragen haben, nehmen Sie gerne Kontakt auf:
wissenschaftler, Pflegefachpersonen und Medizinerinnen
und Mediziner. Wir arbeiten im interdisziplinaren Team Dr. rer. medic. Sina Langensiepen,
zusammen, um unser Ziel erreichen zu kdbnnen. Gesundheitswissenschaftlerin

Tel.: 0241 80-85787

. slangensiepen@ukaachen.de
Das PfleKoRo-Konsortium:

Maximilian Siebert, M.Sc.,
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Seniorendienste Weitere Informationen
zum Projekt finden Sie unter:

Bedarfsgerechte Unterstiitzung der
Pflege durch ein robotisches System,
https://www.technik-zum-menschen- das korperlich belastende Tatigkeiten
bringen.de/projekte/pflekoro ubernimmt. ®
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Pflegedirektion

Unser Ziel

Die zunehmend kritische Versorgungssituation Pflege-
bedurftiger erfordert innovative Ansatze, um auch in
Zukunft eine ,gute Pflege” gewahrleisten zu konnen.
Das Ziel des Projekts PfleKoRo ist die Entwicklung eines
robotischen Systems, das die Pflegefachpersonen in
ihren Pflegehandlungen bedarfsgerecht unterstiitzt und
korperlich belastende Halte- und Umlagerungsarbeiten
mit Gbernimmt. Dadurch sollen Pflegefachpersonen
besonders in der Arbeit mit Schwer- und Schwerstpflege-
bedurftigen entlastet werden.

Wir méchten Pflegefachpersonen, Pflegebeddirftige und
Angehorige kontinuierlich in den Entwicklungsprozess
einbeziehen (UCD). Hierzu finden Einzelinterviews, Grup-
pendiskussionen und Testungen des robotischen Systems
statt.
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Um dieses Ziel zu erreichen,
beschaftigen wir uns mit den Fragen:

Greifsystem: Wie kann eine flr
Pflegebedurftige angenehme Kraftlbertragung
gestaltet werden?

Bedienkonzept: Wie kann das System ohne
zusatzliche Belastung fir die Nutzerinnen und Nutzer
verwendet und bedient werden?

Sicherheitskonzept: Wie Iasst sich eine sichere
Verwendung des Systems gewahrleisten?

Mobilitdtskonzept: Wie kann das System
maoglichst vielen Nutzerinnen und Nutzern
zuganglich gemacht werden?

Positionserkennung: Wie kann sichergestellt
werden, dass der Roboter auf sich andernde
Umgebungsfaktoren angemessen reagiert?

UCD: Wie werden Erwartungen der Nutzerinnen und
Nutzer identifiziert und im System implementiert?
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